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. 0عملی..   
محاسبات عددي  فارسی:    

درس  نام  

   Numerical Computationلاتین:   :نیازهاها و همنیازپیش
امیرحسین سبحانی  مدرس/مدرسین: شماره تلفن اتاق:   
   پست الکترونیکی:  a_sobhani@semnan.ac.ir منزلگاه اینترنتی: 

  10- 12شنبهچهار برنامه تدریس در هفته و شماره کلاس:
معادلات و تقریب توابع انواع آشنایی دانشجویان با روش هاي عددي جهت حل  اهداف درس:   

تخته  وایت برد و ماژیک –کلاس  نیاز:امکانات آموزشی مورد   
ترمامتحان پایان ترمامتحان میان  هاي کلاسی و آموزشی فعالیت ارزشیابی مستمر(کوئیز)   نحوه ارزشیابی  

 درصد نمره 1 1 6 12
  نیکوکار  دکتر –محاسبات عددي 
  توتونیان(ترجمه دکتر  متیوز جان –روشهاي محاسبات عددي براي ریاضیات، علوم و مهندسی ( 
 جرالد ویتلی  - آنالیز عددي 
 بوردن - آنالیز عددي 

 

 
 منابع و مآخذ درس 

 

بندي درس بودجه  

شماره هفته   مبحث توضیحات 
 آموزشی

نمایش اعداد در کامپیوتر انواع خطا و   1 
، روش نابجایی، روش نیوتن)تنصیف (روش حل معادلات غیرخطی   2 
(تحلیل خطاي روش نیوتن، روش وتري، روش تکرار نقطه ثابت)  ادامه حل معادلات غیر خطی   3 
و مرتبه آن) و بحث بر همگرایی   روش تکرار نقطه ثابت ادامه حل معادلات غیرخطی (   4 
)شنایی با برنامه متلبادامه حل معادلات غیر خطی ( روش ایتکن، آآ   5 
 6  ت منقسم)یابی لاگرانژ، روش نیوتن و تفاضلا(درون درونیابی 
) ، خطاي چند جمله اي درونیاب، درونیابی معکوسو پسرو نیوتنادامه درونیابی ( روش تفاضلات پیشرو    7 
ر)مشتق گیري عددي (بر اساس درونیابی و بسط تیلو   8 
و تفاضل مرکزي، خطاي مشتق گیري عددي)  تفاضل پیشرو، پسرودامه مشتق گیري عددي (ا   9 
ساده و مرکب، روش سیمپسون ساده و مرکب) انتگرال گیري عددي ( روش ذوزنقه اي   10 
، انتگرال گیري گاوسی) ادامه انتگرال گیري عددي ( روش نقطه میانی، روش نیوتن کاتس بسته   11 
21  ، روش اویلر،  روش رانگ کوتا)kمعادلات دیفرانسیل معمولی ( روش تیلور مرتبه روش عددي حل    
)، معادلات مرتبه دومفرانسیله معادلات دیا دستگادامه حل معادلات دیفرانسیل     13 
( روش حذفی گاوس)  خطی حل عددي دستگاه معادلات   14 
 15   بد وضعی، محورگیري جزئی، مقیاس کردن، محور گیري کلی) ادامه حل دستگاه ( 
تکراري   یافتن وارون ماتریس، روش تصحیح باقیمانده، روشحل دستگاه ( دستگاه با چند طرف ثانی، ادامه  

)ژاکوبی، روش گاوس سایدل  
16 


